Popis vlastnosti a funkci systému GPS

1) Co je to GPS

Global Positioning System, zkracené GPS, je vojensky globalni druzicovy polohovy systém provozovany Ministerstvem
obrany Spojenych statl americkych, s jehoz pomoci je mozno urcit polohu kdekoliv na zemi s presnosti do deseti metrQ.
Cast sluzeb tohoto systému s omezenou presnosti je volné k dispozici i civilnim uZivateldim.

2) Urceni polohy

GPS pfijimace pfijimaji signaly z jednotlivych druZic, které jsou v danou chvili nad obzorem. Na zdkladé pfijatych dat
a predem definovanych parametrd pfijimac vypocita polohu antény, nadmorskou vysku a zobrazi presné datum i ¢as.
Komunikace probiha pouze z druZic do GPS pfijimace, ktery je pasivni, tedy séam zadné signaly nevysila.

3) Vypocet ujeté vzdalenosti

Pro systém O, Car Control je pfijimacem jednotka O, Car Control, kterd pfijima signal GPS a z néj vypocitava svou
polohu a ujetou vzdalenost. Vzdalenost se pocita z rozdill dvou po sobé jdoucich platnych pozic GPS. Zpracovana data
jsou nasledné uzivateli k dispozici na portalu O, Car Control. Pro spravny vypocet polohy musi jednotka pfijimat signal
minimalné od 4 druzic. Obvykle ho ale pfijima tfeba i z deseti.

4) Omezeni technologie GPS

Pokud maji jednotky ztizeny vyhled na satelity, nemohou pozici vypocitat. Vyhled mohou zakryt vnéjsi vlivy, napfiklad
tunely, podzemnf garaze, zastfeSené prostory, vysoka zastavba, lesni porost, ¢lenity horsky terén, ale tfeba i povétrnostni
vlivy — bourky, obla¢nosti a podobné. Pfijem signalu ve vozidle mohou rusit i rizné pfedméty jako pokovenatskla, navigace
i kovové pfedméty v blizkosti antény GPS.

5) Start a ztrata signalu

Kazdé zafizeni GPS musi po spusténi ziskat kontakt s potfebnym mnozstvim druzic. Cas pro ziskani pozadovaného po¢tu
satelitl je rGzny podle aktualni situace — zda jde o studeny start (probuzeni jednotky po delsi dobé necinnosti) a v jakych
okolnich podminkach se jednotka nachazi (viz omezeni uvedena vyse). Rozjede-li se vozidlo dfive, nez jednotka ziska
kontakt se satelity, nedochazi v té dobé k zaznamenavani polohy. Obvykla doba startu jednotky je do pdl minuty, ale
mUZe byt i delsi. Nezaznamenand vzdalenost je pak pfimo Umérna rychlosti vozidla. Stejna situace nastane i v pfipadé, ze
jednotka GPS ztrati kontakt s potfebnym poctem satelitd béhem jizdy. Jakmile se jednotka opét spoji se satelity, pokracuje
v zaznamenavani polohy a vypoctu ujeté vzdalenosti. Jizda bez GPS je na mapé zobrazena pfimkou, jako by vozidlo ¢ast
Useku preletélo. Tento Usek neni zaznamenan ani v délce trasy. Nejde o chybu, ale o omezeni dané technologii GPS.

Plati, ze ¢im lepsi signal, tim presnéji GPS urcuje polohu a méri vzdalenost.

6) Sjednoceni namérené vzdalenosti v aplikaci O, Car Control se stavem tachometru ve vozidle

Jestlize jste si neobjednali jednotku s napojenim na CAN/FMS sbérnici vozidla, kterd odecita stav tachometru pfimo

z vozidla, maze se namérena vzdalenost z vyse uvedenych ddvodd lisit od Udaje tachometru ve vozidle. Sluzba O, Car
Control obsahuje funkci pro zarovnani stavu ujetych kilometr( v aplikaci podle skute¢ného stavu tachometru vozidla.
Doporucujeme tuto funkci vyuzivat pravidelné. Pri pravidelném pouzivani této funkce by neméla mési¢ni odchylka
presahovat 10 %. Jestlize je vy33i nez 10 %, je vhodné provérit spravnou funkc¢nost jednotky. Obratte se proto na linku
podpory 02 CZ pro provéfeni jednotky a zaznamenanych udaju.

7) Mobilni jednotka
Ma pomalejsi start a nacteni druzic. To je zpUsobeno odpojovanim jednotky od pevného napajeni. Jednotka za¢ne
zaznamendavat svoji polohu priimérné 2 minuty po startu. V ¢lenitém terénu je nacitani druzic pomalejsi.



